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1.Context i justificacio del treball.

Situacio Actual.

* Més persones fent activitat fisica.

* Teléfons intel-ligents equipats amb multitud de sensors.
* Gener 2019 el 87% de la poblacié adulta usa un teléfon intel-ligent.

* Moltes aplicacions fan quelcom semblant a la nostra finalitat pero
has de ser premium o pro, suportar la publicitat o quedar

desenganyat.

Figura 1. Gener de 2019, el 87% de poblacio adulta usa un SMARTPHONE.

Finalitat.
Capturar i avaluar parametres.

Objectiu.

Implementar I'app Roller-35
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.7

Roller-35




1.Context i justificacio del treball.

Activitat: Patinatge de velocitat

Context:

1. Entrenaments.
2. Competicions.

3. Activitat recreativa relacionada amb el
patinatge pero diferent a I'entrenament
o competicio.

4. L’usuari, mentre patina, no pot llegir
la pantalla. Cal escoltar les
notificacions !!!
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2. Desenvolupament.

1. Metodologia basada en waterfall.
2. Estudiar els enunciats de les PAC.

3. Dissenyar el pla de treball:
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Fer PAC2
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Lliurament
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Fer el diagrama de gantt.

Es coherent
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2. Desenvolupament.

4.

Investigar I'univers de les app similars:

1. Endomondo, Cyclemeter,Tabata, Timer. Polar, Strava, Garmin,
etc....

Investigar Bluethoot, Investigar GPS.
Estudi dels usuaris: (3 Aspecte Clau

1. Entrevistes.
2. Estudi del context d’us.
3. Perfils i escenaris.

Especificacio del requeriments i funcionalitats:
Ritme cardiac.

Diferents valors de la velocitat

Distancia recorreguda.

Diversos temps d’activitat.

Posicié geografica.
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Grafic de les dades recollides. R
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2. Desenvolupament.

Test Nivedl

1 Nivedl 2 Nivedl 3 Nivedl 4 Nivedl 5 Nivedl 6
Satien % E = L (==
del Jonss” i w
- Literst — - Tao & “Adhar
e |/ |
Putso”
Tag fem
“Agiites
| |
= 8. Disseny dels fluxos
o
- ‘_”_~: d,- t r | | r
e interaccio.
[T | [ s
| Pustsmaro Nethon
el el e e
* e | S L e e
M:::ﬂ Sesien”
[ S Reger
e Meger | - #Grafca
Tap s
—.—-a “'“"'“'“ Gralica.
for |
Nivedl 1 Nivedl 2 MNivesi 3 Nivall & Nivedl § Nivdll 6
l = ].
Lo-r-n-ul J

Nivell 1 Nivell 2 Nivedl 3 Nivedl 4 Nivedl 5 Nivedl 6 Ro I | e| - 3 5




2. Desenvolupament.

9. Definicio del casos d’us.

Modficar Ajustes Zonas

Vincular Pusometre
cu_2»

Modficar Parametres
CU_1»

Iniciar Pulsometre

Modificar Ajustes Pulso

woinCludas»

Modificar Ajustes Seres
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',' N o ——__‘——_
S e
/ ~

Veure F los Sessions
CuU_3 »

Vewe la grafica duna Sessd
cu_4 »

~ =«sincluda»»

~

‘l Listar fotos Sessions

LListar Sessions d'un mes

Ferfolo Sessio
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@ CAPTURAR
PANTALLA

2. Desenvolupament.
10. Prototipat.
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2. Desenvolupament.

11. Disseny de I’arquitectura.
1. Patro de disseny Model-Vista-Controlador
package A\

Yista "‘ Controlador \ Model
C_é: vista_A2 @ Wi a1 : (@ CorfroladorB @ ContoiaduA .@ Model_A2 (@ Modei_At
A () Mocel_ 2

package C\

1\ . ©conucr:dqr_s | Crea.usar 4 @Modnl_ﬂ
Cred, usa - us usa
\ v usa

\ . package B\ LN
Vista_C Contrelador_B |1 creausar o Model_B
@ sta_ @ o ador_B | @ adel_ % v

Creda. usa
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2. Desenvolupament.

12.Disseny de I'arquitectura.
2. Disseny de la base de dades. 3. Diagrames UML.

1. API SharedPreferences.
. = a
2. Arxius a memoria. s
1 manifests
mod-l\ Py -

@© so_rep 1= buyo.roller35

O SharedPreferences BD
© final static String NOM_BASE_DADES = "BD_2020"

© static File APP_PATH = null o
© final static String NOM_CARPETA_FOTOS = "FOTOS" L 9 p S p H ml
O final static String EXTENSIO_ARXIU_FOTO =" png" -
© final static String EXTENSIO_ARXIU_SESIO = ".cvs" "
© final static String SERVEI_HEART_RATE = "0000180d-0000-1000-8000-0080519b341b"; 5 mo d EI v p L ml
© final static String DESCRIPTOR = "00002902-0000-1000-8000-0080519b341b"; .
o . =" 2 | x ¥ | . ¥ - o -
» final static String MESURA_HEART_RATE = "00002a37-0000-1000-8000-0080519b341b", l‘ n Otlfl C a c l O n S- p u m I
@ static void intBase()
* @ static Uri getUriArxiuSesio(String mesClicat, String nomSesio)() " -
© Utils @ static String getNomCarpetaMes() b C p cions. p H ml

@ static File getPathFotos() :

static String get_hh_mm_ss(int temps) ® i o 5 5 2 -"> - ~

ol SO cet Sk e (i boeryra) static void setisActivat_AvisSeries{boolean flag) L p rinci p a I_ p um |

: 3 @ static boolean getisActivat_AvisSeries()

::}z g;:g g:;::s:ﬂ’:la‘::;:i‘;“) © static void setV_AvisoTiempoMinutsSeries(int v) R | t |
: © static int get\/_AvisoTiempoMinutosSeries() Uisometre.pum

static String getFormat_mm_ss(int segons) @ static void setV_AvisoTiempoSegonsSeries(int v) L' p p

@ static int get'V_AvisoTiempoSegonsSeries()

o000

>
© static void setV_RepeticionsSeries(int v) } recorregut.pum I
@ static int get'/_RepeticionsSeries()

@ static void set'V_CompteEnrrereT S 1sSeries{int v) . -

© static int get\'_CompteEnrrereTempsSegonsSeries(int v) (- SESSIO.pum|

@ static void setV_CompteEnrrereTempsMinutsSeries(int v)
@ static int get'v_CompteEnrrereTempsMinutsSeries(int v)

© static void set\/_RecuperacioTempsSegonsSeries(int v) ‘;l.; SEss I on Sfetes. p um I

@ static void set\/_RecuperacioTempsMinutsSeries(int v)
@ static int get'V_RecuperacioTempsMinutsSeries(int v)

O static ...... .....

@ static int get'/_RecuperacioTempsSegonsSeries(int v)




2. Desenvolupament.

13.Dissenyar per a la plataforma Android

14.Implementacio.

[£3 principal

(=

C

MainActivity
SortirAppVista

[571 model
C BD_App
C Utils

[£1 notificacions

€ NotificacionsControlador

€ SoiVeuControlador

[
=] pulsometre

[57 escaner

€ EscanerControlador
€ EscanerModel

€ EscanerVista
PolsControlador
PolsModel

PolsVista

Servei

f#n -
= | Sessio

1= controlador
€ SeriesControlador

€ SessioControlador

€ SessioExemple
1 model

€ SeriesModel

€ SessioModel

£ gps
(1 controlador
€ PosicioControlador
€ RecorregutControlador
=] model
€ AturadaModel
€ PosicioModel
€ RecorregutModel
€ TramModel
(] vista
€ PosicioVista

€ RecorregutVista

[] sessionsfetes

71 controlador

c

=
E
([

FotosControlador
GraficaViewControlador
MenuSessionsControlador

SessioTriadaControlador

1 model

(o

N M ;) i i ) N

=

C

E
£
19

FotosAdaptador
FotosModel
GraficaModel
GraficaViewModel

MenuSessionsAdaptadorNomMesos

MenuSessionsAdaptadorNomSessions

MenuSessionsModel
SessioTriadaModel

121 vista

FotosVista
GraficaViewVista
MenuSessionsVista
SessioTriadaVista
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[ opcions
[ controlador
€ MenuOpcionsControlador
I OnKeyboardVisibilityListener

€ OpcionsControlador

[51 model

(a3

m ) e (7Y ;) ey ;Y

AbsOpcionsModel
MenuOpcionsAdaptador
MenuOpcionsModel
OpcionsPolsModel
OpcionsSeriesModel
OpcionsTramModel
OpcionsVelocitatModel
OpcionsZonesModel

[ vista

€

N Y ) ) YY) R

AbsOpcionsVista
MenuOpcionsVista
OpcionsPolsVista
OpcionsSeriesVista
OpcionsTramVista
OpcionsVelocitatVista

OpcionsZonesVista




2. Desenvolupament.

13.Testos i proves.
1. Proves de codi.

Utils.printInfomew Exception(),getClass().getSimpleName(),"");|

public static void printInfo (Exception e, String nomClasse, String missatge)

{
ordre ++;
StackTraceElement llista = e.getStackTrace()[0]:
Log.e( " id " + ordre ,
nomClasse + " >> " + llista.getMethodName ()
+ ", fila:" + llista.getLineNumber() + " > "+ missatge);
}
2. Proves de requisits. Consum de CPU
. 00:01:09.609
3. Proves de rendiment. -
4. Proves d’usuari. ® oo 2
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3. Resultats

Memoria del treball.

2App Roller-35:

447 @

— Roller35

L’usuari, mentre patina, no pot llegir la

pantalla. Cal escoltar les notificacions !!!

Roller-35
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3. Resultats.

* L’usuari programara la notificacio de les dades.

AJUSTES VELOCIDAD

s dati

AJUSTES ZONAS

AJUSTES SERIES

Margen tiempo: Modifica los datos:

Valores para el aviso de Vmax: Tiempo duracién serie:

AJUSTES TRAMO Condicién de aviso: [E&SRU Km Tiempo recuperacion: ..

AJUSTES PULSO [ zonas: Modifica los datos: Repeticiones:

Modifica los datos: C 0 1000 m R 00 1 5')
cio aviso pulso: Q.- ' O Desactivar _Jl _ Save
Inicio aviso pulso % 5% (@) Desactivar P

Final aviso pulso: |§

Margen latidos:
Margen tiempo: -" | Save _

O _Desactivar Ml _save ]

AVISO ACTIVADO! &

AVISO DESACTIVADO! i?,‘

* Para desactivar el aviso pulsa la casilla:

AVISO ACTIVADO! =
SORE po (9] Desactivar y pulsa Save.

* Para desactivar el aviso pulsa la casilla:
Desactivar y pulsa Save.

* Para guardar los datos, el aviso tiene qu
estar activado y pulsar Save. * Para activar el aviso, pulsa la casilla:

Activar y pulsa Save.

* Para guardar los datos, el aviso tiene que
estar activado y pulsar Save.

* Notificaré la velocitat a partir de 20,0 k

AVISO ACTIVADO! ‘?.
L h, sélo si el diferencial de velocitat es de

* Para guardar los datos, el aviso tiene
que estar activado y pulsar Save.

La FRECUENCIA CARDIACA
MAXIMA (FCM) se calcula con:
FCM = 208 - (0,7 x edad)

* Cada: 1000 metros, notificaré el tiempo
consumido en realizar esa distancia y el
* Para desactivar el aviso pulsa la ritmo.

casilla: Desactivar y pulsa Save.

| m FAFATIERIAIA DACAL (FOY nn

* Para guardar los datos, el aviso tiene
que estar activado y pulsar Save.

* Notificaré, el pulso entre los 100 y
los 220 latidos.

* Te avisaré cada 2 segundos, sila
diferencia es de 2 latidos.

Roller-35




3. Resultats

1. Demo programacio.

i
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Resultats

L’usuari visualitzara una grafica del recorregut i un
resum dels valors assolits.

Cada segon capturem:

1. La frequiéncia cardiaca ¥

2. Lavelocitat —
3. La posicio geografica:

I@ngitud i latitud.

e Y 220" 257 km/h
11111”‘ ‘16‘ Punto: 0Oh 25" 2¢ 6.983 kms
RN Coord: 41.103287 1.247248

Vmax: 38 77 km/h FOmax 186 @

________ . Roller-35




3. Resultats

1. Demo de camp.

{ _*
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5. Conclusions.

1Projecte desenvolupat tal com s’ha dissenyat.

2 ’app te i fa allo que diu el disseny.

3Les proves d’usuari sén satisfactories.

4Primera fase d’'un projecte més gran. Volem crear un
espai virtual per a que l'usuari pugui:

1.Fer descarregues d’actualitzacions.

2.Visionar grafiques amb resums.

3.Comprar paquets d’opcions de programacio.

4.Comprar i proposar ampliacions.

5.Comprar entrenaments programats i controlats.

6.Intervenir en xats entre usuaris.

7.Altres.
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