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1. Introduccio
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Sunflowers at Sunset. Autor: Trey Ratcliff (CC BY-NC-SA 2.0) Font: https://www.flickr.com
El Sol és la font d'energia primordial del nostre planeta. Esta a I'abast de tothom i és
gratuita.

Un panell fotovoltaic capta I'energia solar i la transforma en
electricitat.

Els seguidors solars segueixen la trajectoria solar per augmentar la
captacidé durant el major temps possible.




2. Objectius del projecte

Disseny i construccio del prototip d'un sistema encastat que segueixi la
trajectoria solar per maximitzar la captacio d'energia d'un panell fotovoltaic.

Principals caracteristiques: &

® Mecanisme d'orientacio
format per dos eixos.

® Sensors incorporats per
determinar la posicio del Sol.

© Monitoratge remot del
funcionament.

® Controlat per el pC LPC1769 i
el sistema operatiu FreeRTOS.




3. Funcionament
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4. El dispositiu seguidor

¢ El dispositiu es dissenya i es construeix des de zero.

® Es reciclen materials de |I'entorn. -

¢ Alimentat per una bateria de
9 Volts.

¢ Els LDR determinen el nivell de
[luminositat de I'entorn. .

¢ Dos servos orienten el panell \
considerant |'angle azimutal |
i altura solar.

e El modul WiFly per L
enviar/rebre informacid
via wireless.




5. L'aplicacio de control

¢ Desenvolupada amb LPCXpresso Free Edition.

¢ Integra FreeRTOS.

Cua comunicacio

[ Modul: PrintF ]




6. Algorisme de seguiment

¢ Algorisme de seguiment per punt lluminds:

LDR A LDR B
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® Recorregut dels servos:

Sernvo




7. L'aplicacio de monitoratge
Entorn web Apache2 MySQL PHP JavaScript

Inicial | Temps real | Historic

Gira-sol fotovoltaic

Seguidor automatic per a la captacio de I'energia del sol

Inici

Aquest lloc web permet el monitoratge del seguidor
solar Gira-sol fotovoliaic. Des de I'enllagc Temps real,
s'accedeix a la grafica de nivells de tensid mesurats
avui i I'orientacié actual del panell. Des de I'enllag
Historic, es poden consultar els valors de tensio
enregistrats en periodes anteriors.
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7. L'aplicacio de monitoratge
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7. L'aplicacio de monitoratge

Inicial | Temps real | Historic
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8. Demostracio

E Videos de demostracié del funcionament:
- Aplicaciéo de monitoratge: https://youtu.be/7Rkd4nSPVyQ

- Gira-sol fotovoltaic (demo 1): https://youtu.be/w4szed4IHIj8

- Gira-sol fotovoltaic (demo 2): https://youtu.be/UnbPDGNbSj8




O. Conclusions

S'han assolit els principals objectius plantejats i s'han inclos millores:

e Construccid del prototip d'un seguidor solar.

® Seguiment solar mitjancant algorisme per punt lluminds.
e Control de la motoritzacio.

e Adquirir i processar dades analogiques.

¢ Gestio de la comunicacio wifi.

® Registre de dades i monitoratge extern.
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