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Un sistema que integrauna i n te rf I,c i e que mitjancant

diferents tipus d’interaccio permet el c o n t ro I remot del

prototip d’un vehicle, amb total Seg u retat _
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Que és?

Es pot conduir un vehicle amb:

La veu?
La imatge en moviment?

| aixi fins a cinc metodes diferents?

Amb aquesta interficie és possible.
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Que és?

| tot amb la seguretat que proporcionen:
Autenticacio d’acceés de factor doble,
Control de presencia continua

i Sistema passiu anticol-lisio?

Amb aquest sistema és possible.
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Que fa’

5métodes diferents de O N T HOL

Ratoli Teclat Joystick

Veu Video
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Que fa’

3nive|ls de SEGURETAT

Presencia Col-lisions

Acces
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Com ho far
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Com ho far

( )
Control Seguretat
Interficie

Reconeixement Veu:
Responent a C(.)mandes de veu pr’edeﬁnides. “Home mort” o) preséncia:
RGCOI’IEIXGment VldeO: Parada automatica si no hi ha usuari present.

“Tocar” botons mitjangant imatge.

Control d’accions com als jocs. Entrada de contrasenya. Seguretat de

Teclat: RFID: factor doble

Comandes rapides mitjancant tecles.

Ratoli:

Amb clic sobre els botons.

Identificacié amb targeta.

Prototip de vehicle
Deteccid de proximitat

Detencié automatica per objectes propers.




De que es compon?



De qué es compon?
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“La usabilitat fa referencia a com usem les coses, a la facilitat amb que les usem i a si
ens permeten fer el que necessitem o desitgem fer.”

“La interficie és el que permet que la interaccié entre persona i ordinador ocorri.
Que la persona pugui controlar les accions de la maquina.
Que la persona rebi respostes de la maquina.”



