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1. Identificacio per RFID

2. Captures en entorns remots

3. Limitacions de volum i pes

4. Autonomia de 15 hores

5. Intemperie, proteccio IP56

6. Utilitzacio de plataformes existents

7. Baix cost
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* Models basats en Arduino
v Valids com a dataloggers

** No valids per temps real
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Demostracio — Estat inicial de la BBDD

[if = 6d= [ webis_db2 Sl S-Em-EeE S e o 5% FLLE - IR B-B-Z-%- -
w select pecm dorsal, pocm nom, pcm cognoml, pem 00, pem 01, pem 02, pem 03, pcm 04, pem 05, pem 06, pem 07, pem 08, pem 09, pom 10
= from pcm cursa test where pom edicic = 2016
£
J Y
Results

Result Sets | Messages | Explain Plan | Pivot & Chart

Set 11 Set 12 Set 13 Setd Set 10

pcm_dorsal pan_nom  pem_cognoml  pem 00 pcm_01 | pcm_02 |pcm 03 pam_04 | pcm 05 pom_06 pom_ 07 pcm 08  pcm_09 | pcm_10

641 Professor  UPC 08:00:00  09:00:00 10:00:00 11:00:00 12:00:00 13:00:00 1400:00  15:00:00 16:00:00 {null} Inull}
642 Director LIAB 08:00:00 09:00:00 10:00:00 11:;00:00 12:00:00 13:00:00 1400:00 15:00:00 16:00:00 {oull} Jnull}




Demostracio — Estat inicial de web

PELS CAMINS DELS MATXOS / EIs temps en directe Temps de cursa: QWY |
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Demostracio — Estat final de la BBDD

dely 3duas

[ = . S ;. 5 L 4 e T [+] .
l¢efp ~ fad= |[Z) web15_db2 v ol IS Rl = < (=) & o = BB -2 -5- <
select pom dorsal, pcm nom, pom cognoml, pom 00, pom 01, pom 02, pom 03, pom 04, pcm 05, pom 06, pom 07, pom 08, pom 03, pom 10
from pcm cursa test where pom edicio = 2016
Results

Result Sets | Messages | Explain Plan | Pivot & Chart

Set 16 Set 12 Set 13 Set 14 Set 15
pom_dorsal . pan_nem  pon_cognoml  (pom 00 pom 01 pon 02 pom_ 03 pom_04 |pam 05 pon 06 pom 07 pom_ 08  pom 09 | pom_10
14:00:00  15:00:00  18:00:00  17:45:43  {null}

541 Professor  LPC 08:00:00 0%:00:00 10:00:00 11:00:00 12:00:00 13:00:00
15:00:00  16:00:00  17:45:47  {null}

642 Director LIAB 08:00:00 0%:00:00 10:00:00 11:00:00 12:00:00 13:00:00 14:00:00



Demostracio — Estat final de web

PELS CAMINS DELS MATXOS / EIs temps en directe Temps de cursa: QiR ERP




Conclusions — Assoliment d’objectius



Conclusions — Assoliment d’objectius

v Solucié de cronometratge real



Conclusions — Assoliment d’objectius

v Solucié de cronometratge real

v’ |dentificacid inequivoca



Conclusions — Assoliment d’objectius

v Solucié de cronometratge real
v’ |dentificacid inequivoca

v’ Dispositius de control autonoms i portatils



Conclusions — Assoliment d’objectius
v’ Solucid de cronometratge real
v’ |dentificacid inequivoca

v’ Dispositius de control autonoms i portatils

v' Persisténcia de dades



Conclusions — Assoliment d’objectius
v Solucié de cronometratge real

v’ |dentificacid inequivoca

v’ Dispositius de control autonoms i portatils
v’ Persistencia de dades

v’ Visualitzacio de dades en temps real
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v’ Dispositius a temps real
=  Puigsacalm -2 75%
= (Cabrera - 53%
= Sant Pere -2 5%
v' Determinacio del recorregut

=  Correcte en un 75% dels casos
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Conclusions — Incidencies

* Configuracio incorrecta d’'un ArduinoDLv1
* Limitacions servei Pusher

o 20 clients simultanis
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Acabats dels dispositius de captura
Senyalitzacio als participants
Transmissio en temps real

Gestio de la cursa

Estimacions de temps de pas



Conclusions — Impressions personals



