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Documentacio - IDE
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Definicio de requisits

m SMAF

Inicialitzacio de periferics
Gestio de senyals d’entrada
Monitoritzacio I’acceleracio
Gestio d’estats de I’aplicacio
Gestio de senyals de sortida
Comunicacio Wi-Fi

O O O O O 0

Comunicacio de suport

—
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Fase de disseny
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Esquema de connexions
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Implementacid
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Implementacio
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Plataforma de proves

PuTTY

SmafReceiver




Proves de funcionament




Validacio de requisits

d SMAF

{Inicialitzacié de periferics
{Gestié de senyals d’entrada
{Monitoritzacié I’acceleracio
{Gestié d’estats de I'aplicacio
{Gestié de senyals de sortida
Comunicacio Wi-Fi

{Comunicacié de suport
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Productes obtinguts

Sistema de monitoritzacid i assisténcia a la
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